
論文 / 著書情報
Article / Book Information

論題(和文) ローラーウォーカーに関する研究-移動制御方法ローラーウォークにつ
いて-

Title

著者(和文) 広瀬茂男, 竹内裕喜, 遠藤玄

Authors SHIGEO HIROSE, Hiroki Takeuchi, Gen Endo

出典 / Citation 第１３回日本ロボット学会学術講演会予稿集, Vol. , No. ,  pp. 799-800

Citation(English) , Vol. , No. ,  pp. 799-800

発行日 / Pub. date 1995,

権利情報 / Copyright  本著作物の著作権は日本ロボット学会に帰属します。
 Copyright (c) 1995 The Robotics Society of Japan.

Powered by T2R2 (Tokyo Institute Research Repository)

http://t2r2.star.titech.ac.jp/





